Lista 3

Sistemas Lineares

. Resolva, se possivel, os sistemas pelo método da matriz inversa:

r+y+2z=05,
20 +y =4, Y
b){ x+y— 4z =10,
br — 2y = 1;
—dr+y+2=0.

. Resolva, se possivel, os sistemas pela regra de Cramer:

r1 — 31y + 13 =4,
Tay — 3y = 3, 52 + Ty = 3, Pt
(l) 3 + 5 ) 9 + 4 1 C) 21’1 — X9 = —2,
1+ x9 =5 x x9 =1;
! 2 ! 2 41‘1 — 3$2 = 0.
. Determine os valores do pardmetro a para que o sistema tenha tinica solucao e ache esta solugao:
b6ar, + 4xo = 5, b) 3ax, — dxy = 3,
a
921 + 2ax9 = 2; 921 + Sax, = 2.
. Usando escalonamento (método de Gauss), resolva os seguintes sistemas de equagdes lineares:
x4+ 2y =1, 2z + 3y =1, dr 4+ 5y =1,
a) b) c)
x+ 3y =0; 4o + 6y = 2; 122 + 15y = 0;
r+y=1, 20+ 2y + 3z =1,
Y 4 Ty — 2x9 + 33+ x4 = —3,
d) 3z —y =2, e)dx+2y+2=0, f)
201 — T9 + 3x3 — x4 = 0;
r—1y=0; r—y+z=0;

r1 — 229 + 23+ 304 — 25 = 1,

—3x1 + 6x9 — 43 — 94 + 325 = —1,
—x1 + 229 — 203 — 4x4 — 315 = 3,

T1 — 229 + 223 4+ 224 — b5 = 1.

. De acordo com os valores de k£ e m, classifique os sistemas lineares quanto ao numero de solucdes
possiveis:

T+2y+2=2,
r+4y =1, kxi+ x9 = —1, Y
a) 52+ 120 — k ) - c) 2x —2y+ 3z =1,
x =k; r1+ T2 =m;
Y L x4+ 2y + (k* —3)z = k.
. axr + 3y = a, B B
. Mostre que o sistema ndo tem solucdo, se e somente se, a = 3.
3xr + ay = —a,

. Determine os valores de m para os quais o sistema possui uma tnica solucao
Tl + T+ T3 = 1,

201 + 319 + 223 =7,

To + Mmx3 = 8,

T+ 219 + 2z = 6.

—4x + 3y = 2,
a) { br —4y =0, b)

20 —y = m;



. Considere a matriz A = (aij)gxg, tal que

1+7, se 1<},
Q5 = 22—], S€ Z:j,

Jj—1t, se 1> 7.

Determine X na equagdo AX = B, onde B = (-2, -2 — 2)7.

. Considere a matriz A =

linear homogéneo (A — AI3)
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X = 0 tem solucao nao trivial.
Respostas

Ly=2
=5, z=-1.

. a)x =9/8, xy =13/8;

)
c)

b) x1 =5/6, 15 = —1/6;
xy = —30/11, my = —38/11, 3 = —40/11.
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= {(3, —1)} — sistema possivel e determinado;

= {(3 — 3t,t) | t € R} — sistema indeterminado com uma incgnita livre;
@ — sistema impossivel;

@ — sistema impossivel;

= {(—1,0,1)} — sistema possivel e determinado;

f) S = { (1—t+s,2+t+s,t,s)|t,s€ R} — sistema indeterminado com duas incéognitas livres.

livres.

) S = { (2t + 135 + 9,t, —2, —4s — 2,5) | s,t € R} sistema indeterminado com duas incognitas

. a) k # 3: nenhuma solucdo; k = 3: infinitas solucdes.

b) k = 2 em # —1: nenhuma solugdo; k = 2 e m = —1: infinitas solugdes; k& # 2: Unica solugao.
¢) k = —2: nenhuma solugdo; k& = 2: infinitas solugdes; k # +2: uma tnica solugio.
. a)m= —6;

b) O sistema sempre tem infinitas solugdes.

X =

(=1,1,-1)7.

. A €e{2,3}.



